
Fecha 

de defensa

Hora

de defensa
Aula/link Área Titulación Título del trabajo Alumno Director Co-director

27-06-2025 10:00:00

A-407/https://teams.microsoft.com/l/meetup-

join/19%3ameeting_OGM0ZGJmYTEtMGQ3YS00ZDQ4LTg0MjUtZTcxNWRiMGE1ZGE4%40thread.v2/0?context=%7b%22Tid%22%3a%22bcd2701c-aa9b-4d12-

ba20-f3e3b83070c1%22%2c%22Oid%22%3a%223c786e08-bfac-4133-845e-8835ea394a8d%22%7d

Electrónica, Automática y 

Comunicaciones GITI Creación de un índice de precio del hidrógeno renovable Robledo Blanco, Sergio  (online)

Figuerola Ferretti 

Garrigues, Isabel Catalina

27-06-2025 10:30:00

A-407/https://teams.microsoft.com/l/meetup-

join/19%3ameeting_OGM0ZGJmYTEtMGQ3YS00ZDQ4LTg0MjUtZTcxNWRiMGE1ZGE4%40thread.v2/0?context=%7b%22Tid%22%3a%22bcd2701c-aa9b-4d12-

ba20-f3e3b83070c1%22%2c%22Oid%22%3a%223c786e08-bfac-4133-845e-8835ea394a8d%22%7d

Electrónica, Automática y 

Comunicaciones GITI Autonomous dog training collar Ujedo Pérez, Javier Leonard Franklin Register

01-07-2025 15:30:00

A-401 (online)/Enlace: https://teams.microsoft.com/l/meetup-

join/19%3ameeting_NWEzNWFlN2MtYmRlOC00MDBhLWEyYTgtM2U2Nzg0MjhjYzRh%40thread.v2/0?context=%7b%22Tid%22%3a%22bcd2701c-aa9b-4d12-

Electrónica, Automática y 

Comunicaciones GITI

Modelado de un monoplaza de formula student y control 

de torque vectoring Lorenzo González, Marco Freire Montero, Alberto

01-07-2025 16:00:00

A-401/Enlace: https://teams.microsoft.com/l/meetup-

join/19%3ameeting_NWEzNWFlN2MtYmRlOC00MDBhLWEyYTgtM2U2Nzg0MjhjYzRh%40thread.v2/0?context=%7b%22Tid%22%3a%22bcd2701c-aa9b-4d12-

Electrónica, Automática y 

Comunicaciones GITI
Aplicación de Dispositivos Semiconductor de Carburo de Silicio 

en Convertidores de Electrónica de Potencia Multi-MW Fernández Taboada, Santiago Mayor Miguel, Álvar

01-07-2025 16:30:00

A-401/Enlace: https://teams.microsoft.com/l/meetup-

join/19%3ameeting_NWEzNWFlN2MtYmRlOC00MDBhLWEyYTgtM2U2Nzg0MjhjYzRh%40thread.v2/0?context=%7b%22Tid%22%3a%22bcd2701c-aa9b-4d12-

Electrónica, Automática y 

Comunicaciones GITI

Diseño e Implantáción del Sistema de Control de un 

Cuadricóptero Autónomo Maestroarena Navamuel, Álvaro Zamora Macho, Juan Luis

01-07-2025 17:00:00

A-401/Enlace: https://teams.microsoft.com/l/meetup-

join/19%3ameeting_NWEzNWFlN2MtYmRlOC00MDBhLWEyYTgtM2U2Nzg0MjhjYzRh%40thread.v2/0?context=%7b%22Tid%22%3a%22bcd2701c-aa9b-4d12-

Electrónica, Automática y 

Comunicaciones GITI
Diseño Integral de Hardware para un Cuadricóptero Autónomo: 

Sensores, Actuadores y Comunicaciones. Lucena Vicente, Clara Zamora Macho, Juan Luis
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